
M a cch in a t ra v e t ta tr ice 
e le t tro n ica



Mode lli a s o le d is ponibili

Mode lli c uciture d is ponibile

Spe cif iche t e cniche

Spe cif iche t e cniche

1 M a cchina m u ltif unz ione , a da t ta a d iv e rs i t ipi d i o pe ra z ioni

Mode llo Applica z ione Ago N° 
P unti

N° 
F ili

  A lz a ta
 P ie dino
   ( MM)

Ve locità 
M a s s im a
   ( R P M)

Dim e ns ioni
     ( MM)

   P e s o
    ( KG)

M a te ria le L e gge ro/ Me dio

M a te r ia le P e s a nte

M a glie r ia

Cucitura a c a m po

B uchi c a pe lli

Tra v e t ta p e r c a lz e

Cucitura a c a m po

Giunto E la s tico

Note : A lz a pie dino a u tom a tico, r a s a f ilo a u tom a tico e s ca r ta f ilo a u tom a tico e quipa ggia ti d i s e r ie

Note : A lz a pie dino a u tom a tic, r a s a f ilo a u tom a tico e s ca r ta f ilo a u tom a tico e quipa ggia ti d i s e r ie .

R e te d a p e s ca

2 Ada t ta a m a te r ia le p e s a nte
V a ligie e r e te d a p e s ca f a cili d a 
e la bora re

3 M a s s im a E f f icie nz a
Ga ra ntis ce l a m a s s im a e f f icie nz a g ra z ie a lla 
v e locità m a s s im a d i 3 .20 0 g ir i a l m inu to

4 P a nne llo o pe ra tiv o
Fa cile e d i ntu it iv o d a u s a re , 
pe rm e t te d i s ce glie re i l t ipo d i 
tra v e t ta e c onf igura re l a 
m a cchina

5 Tra s por to b ot toni a u tom a tico
                (  J K - T 19 0 3GR )

Grazie al trasporto automatico 
l’efficienza del lavoro aumenta.

JK- T1 9 0 0 G/ 19 0 3G: T ra v e t ta e A s o la tr ice , p inz e f a cile d a s ca m bia re , a um e nta ndo l a p rodu z ione .
JK- T 19 0 6 GP : P e r c ucitura s u e la s tici, p inz a f a cile d a s ca m bia re c on J K- T 19 0 6 GS, c a m po c ucitura 6 0 * 50 m m .
JK- T1 9 0 6 GS: A da t ta p e r t ra v e t te e p unti d e cora tiv i

Mode llo Applica z ione Ago P unti F ili  D ia m e tro
 B ot tone
      ( MM)

  M is ura
 B ot tone
    ( MM)

 A lz a ta
 P ie dino
   ( MM)

Ve locità 
M a s s im a

Dim e ns ioni
     ( MM)

   P e s o
   ( KG)

B a s ica

Tra s por to B ot toni A u tom a tico

M a cchina T ra v e t ta tr ice A u tom a tica 
Mu lti- f unz ione


